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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ,,Wymagania Ogo6lne” odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktore zostaty wykonane w ramach zadania pod nazwa:
Stanowiska o$wietlenia drogowego hybrydowego w sotectwach Gminy Czersk.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacj¢ Techniczng Wymagania Ogolne jest stosowana jako dokument w
postepowaniu przetargowym. Nalezy ja stosowaé $ci§le w powigzaniu ze Specyfikacjami
Technicznymi dotyczacymi poszczegdlnych rodzajow robot wykonywanych przy realizacji
zadania, projektami budowlanymi oraz przedmiarami robot.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

W zakres realizacji niniejszego kontraktu wchodzi wykonanie n/w robot budowlano-
montazowych: Stanowiska o$wietlenia drogowego hybrydowego w sotectwach Gminy Czersk.

1.4 Niektore okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

1.4.1  Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony dla
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony,

1.4.2  Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszystkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu,

1.4.3  Jezdnia — cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow,

1.44  Dziennik budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioré6w robdt, przekazywania i innej
korespondencji technicznej pomigdzy inspektorem, wykonawca i projektantem,

1.4.5  Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.6  Projektant — uprawniona osoba fizyczna bgdgca autorem Dokumentacji Projektowej

1.47  Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna ocen¢ techniczng wyrobu
stwierdzajacego przydatnos¢ do stosowania w okre§lonych warunkach, wydany przez
jednostke upowazniona do udzielania aprobat technicznych; spis jednostek aprobujacych
zestawiony jest w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
19 grudnia 1994r. W sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczacych wyrobow
budowlanych ( Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lutego 1995r. Poz. 48, rozdziat 2 ). Jesli chodzi o
Europejskie aprobaty techniczne lista jednostek upowaznionych do ich wydawania jest
wspomniana w Dyrektywie Rady o produktach budowlanych z roku 1989 ( informacja,
Komisja Europejska, DG Enterprise, Bruksela),

1.4.8  Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji
wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano
wyrob, proces lub usluga sa zgodne z okre$long normg lub innymi dokumentami
normatywnymi w odniesieniu do wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania. W
budownictwie ( zgodnie z Ustawg z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane, art. 10) certyfikat
zgodno$ci wykazuje, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu z PN lub aprobat¢ techniczng ( w
wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN),

1.49  Znak zgodnoSci - zastrzezony znak nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji, wykazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania iz dany wyrob, proces
lub ushuga sg zgodne z okre$long normg lub dokumentem normatywnym,

1.4.10 Materialty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez inspektora.



1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos§¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, poleceniami Inspektora Nadzoru i
Umowa.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz z wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢, Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru robot oraz jeden egzemplarz Dokumentacji
Projektowe;.

Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupelienie Dokumentacji
Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na
wiasny koszt i przedlozy je projektantowi do zatwierdzenia.

Dokumentacja projektowa i powykonawcza
a)Dokumentacja Projektowa zalaczona do Dokumentéw Przetargowych,
b)Dokumentacja Projektowa — Projekt Budowlany bedacy w posiadaniu Zamawiajacego (do
wgladu).
¢)Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej winien opracowa¢ dokumentacje powykonawcza
calosci wykonywanych robot, w tym réwniez:
- dokumentacje¢ geodezyjna ( + szkice polowe),
- instrukcje obstugi i konserwacji na tyle szczegétowe, aby umozliwialy = zamawiajagcemu
obshuge i konserwacjg, obiektow oraz zamontowanych urzadzen
Dokumentacja powykonawcza powinna zawieraé wszelkie zmiany w stosunku do projektu
wynikte w trakcie realizacji robot

1.6 Zabezpieczenie terenu budowy w robotach prowadzonych ,,pod ruchem”

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzadku na terenie budowy w okresie
realizacji Umowy, az do zakonczenia i odbioru koncowego robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim Zarzadem Drogi i organem zarzadzajacym ruchem
projekt organizacje¢ ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy w czasie
wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych. Wykonawca zapewni stale
warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgleddéw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w cene umowng. Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.7 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyskal od odpowiednich witadz begdacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia powiadomi bezzwlocznie zainteresowane wladze i
Inspektora Nadzoru i za nie odpowiada.

1.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych BHP.



1.9 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w petni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie w trakcie prowadzenia robot.

2. MATERIALY

Materiaty, elementy 1 urzadzenia przeznaczone do robot powinny odpowiadac
odpowiednim standardom lub odpowiada¢ wymoga Aprobaty Technicznej potwierdzonej
Certyfikatem Zgodno$ci wydanym przez Instytut Techniki Budowlanej badz tez przez Instytut
Badawczy Drog i Mostow w Warszawie lub tez innej jednostki uprawnionej lub zatwierdzonej
przez Rzad Polski do wydawania certyfikatéw materialowych w Polsce.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materialty do czasu gdy beda uzyte do
robot byty zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi, zabrudzeniem i byly dostegpne
do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2.1 Zrodta pozyskania materiatlow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6ét Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora.

Zatwierdzenie pewnych materialdbw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, zZe
wszystkie materialy z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan, w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniaja wymagania —
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robot.

2.2 Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wilaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i
selekcji do zatwierdzenia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan
iloSciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodla. Wykonawca poniesie
wszelkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakickolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatow do wykonania robot. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu
wykopoéw, ukopdéw 1 miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w kontrakcie beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan kontraktu lub wskazan inspektora nadzoru. Eksploatacja Zrodet materiatlow
bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom ST
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z
terenu budowy. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane lub nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie
zaptaceniem.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materialty do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem zachowaty swoja jako$¢ i



wlasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawceg.

2.5 Wariantowe stosowanie materialow

3.

4.

5.1.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo
w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ podzniej zmieniany bez zgody
Inspektora

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu ktory nie spowoduje
nie korzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robodt, zaakceptowanym przez
Inspektora. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terenie
przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Zgodny z normami
ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu zostanie
przez Inspektora zdyskwalifikowany i niedopuszczony do wykonywania robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyng nie korzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materiatbw oraz stan drég (ladowych i wodnych). Liczba $rodkéw transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;,
ST. Pryz ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spelnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na
polecenie Inspektora beda usunigte z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,
na wilasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach oraz
dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot, zgodnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno§¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$§¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora. Nastgpstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang poniesione przez Wykonawce.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$é¢, Polecenia Inspektora bgda wykonywane
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez .Wykonawcg, pod
grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

czes$¢ 0golna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob
prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie
praktyczne,
- wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢,
wykonania poszczegdlnych elementéw robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej, kontroli
sterowania jakoscia,
- wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéremu. Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskow.

czes¢ szezegotowa: opisujaca kazdy asortyment robot
6.2 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zatlozong jako$¢ robdot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i1 jakosc
zastosowanych jakosci materiatow. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosé
sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z
Kontraktem. Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacj¢ i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

6.3 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do
akceptacji Inspektora.

6.4 Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatbw u zrodla ich wytwarzania, i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc, ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

6.5 Atesty jako$ci materialow i urzadzen
Przed wykonaniem badan Jako$ci materiatow przez Wykonawcg, Inspektor moze dopusci¢ do

uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelna zgodno$¢ z warunkami
podanymi w ST. W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia



dostarczona do Robot bedzie posiadac¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny Jej cechy.
Produkty przemystowe bgda posiada¢ atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi. Materialy posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢
badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST to takie
materiaty i urzadzenia zostang odrzucone.

6.6 Dokumenty budowy

—  Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentdéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej nastepujace dokumenty:
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoly z narad i ustalen,
- korespondencj¢ na budowie.

—  Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenic budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot,
obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora. Wyniki obmiaru
beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

7.2. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed cze$ciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot. Obmiar
robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalgcznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzédr zostanie uzgodniony z
Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiordéw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegaja

nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale
Wykonawcy:



a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbior czgsci robot,
¢) odbidr koncowy robot,

8.2. Zakonczenie robot

Kiedy catos¢ Robot zostanie zasadniczo ukonczona i przejdzie zadowalajaco proby koncowe
przewidziane Kontraktem, Wykonawca zawiadamia o tym Inwestora, ktory wyznacza termin
odbioru koncowego. Odbiory czesci robot przeprowadzane beda przez Inspektora Nadzoru w
porozumieniu z Inwestorem.

8.5. Dokumenty do odbioru robét

Podstawowym dokumentem do dokonania przejecia robot jest protokél odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

—  Projekt Budowlany

— Dokumentacj¢ powykonawcza z naniesionymi zmianami i z aktualnymi
uzgodnieniami,

— Ksigga Obmiaru,

—  wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z
ST i PZJ, atesty jakoSciowe wbudowanych materiatéw i urzadzen,

— dokumentacj¢ geodezyjna powykonawcza inwentaryzacyjna

—  wyniki badan i pomiarow elektrycznych,

— inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:
— zakres i lokalizacj¢ wykonywanych robot,
— wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego,
— uwagi dotyczace warunkoéw realizacji robot,
— datg rozpoczgcia i zakonczenia robot,

W przypadku  gdy, wedlug  komisji, roboty pod  wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nic beda gotowe do odbioru, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty
poprawkowe lub uzupelniajace bedace stawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty.

Cena jednostkowa pozycji bedzie obejmowac:

— robocizng bezposrednia,

— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu

— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprz¢tu na teren
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

— koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty

dotyczace oznakowana robdt, wydatki dotyczace bhp. ushugi obce na rzecz budowy,



oplaty za dzierzawg placow, badania dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

— zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych
wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym
(Okresie Zgtaszania Wad),

— podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie
nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym
przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot objetych ta pozycja kosztorysows. Koszty zaj¢cia pasa drogowego ponosi
wykonaweca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne w rdéznych miejscach powotluja si¢ na Polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowaé jako integralng czg¢$¢ i1 nalezy je czytaé
Iacznie z projektami budowlanymi, przedmiarami robdt i specyfikacjami, jak gdyby tam one
wystepowaly. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawartoscig i
wymaganiami. Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi
Normami (PN) lub odpowiednimi normami UE.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa roboty elektryczne, ktore zostang
wykonane w ramach zadania pod nazwa: Stanowiska o$wietlenia drogowego hybrydowego
w sotectwach Gminy Czersk .

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza budowy stanowisk oswietlenia
drogowego hybrydowego w 18- tu sotectwach Gminy Czersk.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych i ST "Wymagania ogdlne."

Stanowisko - miejsce, w ktorym zabudowane bedzie oswietlenie drogowe.

Stanowisko o$wietlenia drogowego hybrydowe — rozwigzanie os$wietlenia na jednym shupie
stalowym na fundamencie prefabrykowanym, z oprawa o$wietlenia LED, turbing wiatrowg i
panelami fotowoltaicznym.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru, Ogélne wymagania dotyczace
rob6t podano w ST ”Wymagania ogdlne."

2. MATERIALY

W materiatach przetargowych podano typy urzadzen i materiatéw wyltacznie w celu
okreslenia oczekiwan Inwestora, co do parametrow technicznych. Wykonawca moze zastosowaé
urzadzenia i materiaty o charakterystykach nie gorszych niz podane jako przyktadowe. Ogodlne
wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST Wymagania ogdlne.

Stanowisko o$wietlenia drogowego hybrydowe
Rozwigzanie o§wietlenia na jednym stupie stalowym na fundamencie prefabrykowanym, z
oprawg o$wietlenia LED, turbing wiatrowq i panelami fotowoltaicznym - cato$¢ wg PB.

Piasek
Pasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN 87/6774-04

Shup stalowy
Stupy stalowe, ocynkowane ogniowo zewnatrz i wewnatrz, okragte,
zbiezne, o dlugosci 8m z prefabrykowanym fundamentem.

Wysiegniki
Wysiggniki stalowe ocynkowane ogniowo zewnatrz i wewnatrz,
jednoramienne.



Oprawy ofwietlenia drogowego
Przystosowane do w/w wysiegnikow i stupéw wg PB.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i iloci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania jedynie takiego sprzetu ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé
wykonywanych, robot zarowno w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp. Liczba i
wydajnos¢ powinna gwarantowaé wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej ST 1 w terminie przewidzianym kontraktem.

Podnos$nik montazowy samochodowy PMH
Spalinowy pograzasz uziomow

Ubijak spalinowy

Zespot pradotworczy

Zuraw samochodowy

Elektronarzegdzia

Narzedzia monterskie

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogoélnymi ST ,,Wymagania og6lne". Do przewozu kabli i
materiatow pomocniczych wskazane jest zastosowanie samochodoéw z napgdem terenowym z
przyczepami dostosowanymi do przewozu kabli oraz materiatow dluzycowych Sprzet do
transportu nalezy stosowac zgodnie z technologig zalozong w Dokumentacji Projektowe;.

Zuraw samochodowy
Przyczepa dtuzycowa
Samochdd dostawczy
Samochdd skrzyniowy
Samochdd samowytadowczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogo6lne warunki wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne", oraz w
Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlano - Montazowych Tom V
Instalacje elektryczne.

5.1.1 Potaczenia elektryczne przewodow

— powierzchnie stykajacych si¢ elementow torow pradowych oraz przektadek i podktadek
metalowych, przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone.

—  zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powtoka metalowa
ogniowa lub galwaniczng nalezy tylko zmywaé odczynnikami chemicznymi i szlifowac
pastg polerska.

— powierzchnie zestykow nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazeling bezkwasowa.

—  polaczenia nalezy wykonaé¢ spawaniem, Srubami lub w inny sposob okreslony w
projekcie technicznym. Szyny o szeroko$ci wigkszej od 120 mm zaleca si¢ taczy¢ przez
spawanie.

—  S$ruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa
metaliczna polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca si¢ wykonywac za



pomoca spawania. Wszelkie polaczenia elektryczne w ziemi nalezy zabezpieczy¢ przed
korozja, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owini¢cie tasma.

5.1.2 Polaczenia elektryczne kabli i przewodow
zylty jednodrutowe moga mie¢ zakonczenia:

proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskow srubowych;
oczkowe, dla przewoddéw podlaczanych pod $rube lub wkret, oczko o S$rednicy
wewnetrznej wigkszej ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wyginaé w prawo;
sprasowane konce zyl przystosowane do podigczania pod Srube z koncoéwka kablowa,
koncowke taczy si¢ z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie z koncowka kablowa
do lutowania.

zyty wielodrutowe moga mie¢ zakonczenia:

proste lub oczkowe, stosowane do przewodéw miedzianych, z koncem prostym lub
oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takie zakonczenia dopuszcza si¢ tylko w
przypadku, gdy zaciski nie pozwalaja na zastosowanie koncowki lub tulejki: z koncowka
kablowa podtaczane pod Srube; koncowke montuje si¢ przez prasowanie, lutowanie, lub
spawanie; z tulejka (koncoéwka rurkowg) umocowang przez zaprasowanie

5.1.3 Sruby i wkrety w potaczeniach

sruby 1 wkrety do tgczenia szyn oraz przewoddéw powinny mie¢ takg dtugosé, aby po
skreceniu potaczenia wystawaly co najmniej na wysokosé 2-6 zwoj 6w. Nie dotyczy to
$rub dostarczanych przez wytworce wraz z aparatem, jesli zostanie zachowana wysoko$¢
$ruby ok. 2-3 mm, wystajacej poza nakretke

5.1.4 Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw o§wietleniowych itp,

w gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowadzajacy nalezy potaczy¢ z szyng gniazda
(Sruba stykowa), a przewod zabezpieczany z gwintem w oprawach o$wietleniowych i
podobnym osprze¢cie przewod fazowy nalezy taczy¢ ze stykiem wewngtrznym, a przewod
neutralny z gwintem (oprawka)

5.1.5 Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzetu.

Przed przystapieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonania

kanatéw kablowych, przepustow szynowych, wypoziomowanie ram nos$nych pod
rozdzielnicami.

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen. Kable nalezy uklada¢ w sposob zapewniajacy
szybka ich identyfikacje i tatwy dostep.

Odgalezienia od szyn gléwnych i podigczenia szyn do aparatow nie powinny powodowac
niedopuszczalnych naciagéw i naprgzen. W szynach zbiorczych sztywnych stosowac
odpowiednie kompensatory

Dla podtaczenia szyn i kabli nalezy stosowac¢ standardowe $ruby z gwintem metrycznym i
z tbem szeSciokatnym Najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowaé
zgodnie z przepisami

5.1.6 Proby montazowe.

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie , przed ich odbiorem Wykonawca

zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia
jakosci wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiar6w i probnym
uruchomieniem poszczegodlnych linii, instalacji, rozdzielnic, urzadzen.

Uwagi do realizacji robot



Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami budowy i
eksploatacji urzadzen elektrycznych. Po wykonaniu robdt nalezy pomiarowo sprawdzic¢
skuteczno$¢ ochrony od porazen. Na wszystkich kablach utozonych w kanalizacji kablowej
oraz w ziemi nalezy zalozy¢ oznaczniki kablowe. Wszystkie roboty kablowe nalezy wykonac
zgodnie z wymogami normy.

5.2 Warunki ogoélne wykonania:

—  Ochrona przeciwporazeniowa

— Opornosci uziomu. Rezystancje uziemienia stupoéw nie mogg przekracza¢ wartosci 5 Q

— Uwagi ogolne

— Prace wykonawcze moze wykona¢ jedynie osoba (firma) posiadajaca odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Materialy uzyte do budowy powinny posiadaé atesty.

—  Wykonywanie wykopow pod rowy kablowe nalezy wykonywaé po uprzednim wykonaniu
probnych przekopow celem ustalenia istniejacego uzbrojenia podziemnego. Wszystkie
wykopy wykonywac recznie bez stosowania jakiegokolwiek sprzgtu mechanicznego.

— Fundament od posadowienia latarn zaglebia¢ w gruncie tak aby jego guma krawedz -
plaszczy mocowania stupa wystawata 2 cm nad poziom chodnika - kraweznika

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST ,,Wymagania
Ogo6lne" oraz w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano -
Montazowych Tom V Instalacje elektryczne. Wszystkie elementy robot instalacji elektrycznych
podlegaja sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacja 1 przepisami

- poprawnego montazu

- kompletnos$ci wyposazenia

- poprawnosci oznaczenia

- braku widocznych uszkodzen

- nalezytego stanu izolacji

- skutecznosci ochrony od porazen

6.2. Kontrola w trakcie montazu.

Urzadzenia i aparaty elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny posiadaé atest
fabryczny lub §wiadectwo jakosci wydane przez producenta. Kontrola i badania w trakcie robot

- sprawdzenie i badania kabli po utozeniu, przed zasypaniem,

- sprawdzenie przepustow kablowych, przed zasypaniem

- pomiary geodezyjne przed zasypaniem.

- uziemienia ochronne przed zasypaniem,

6.3 Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy wykonaé proby pomontazowe i nalezy sprawdzic:
- badania na rezystancje izolacji, zachowania ciaglosci zyt roboczych,

- pomiary skutecznosci ochrony od porazen

- mocowanie wysiegnikow i opraw oswietleniowych,

- ustawienie shupow oswietleniowych,

[J prawidlowo$¢ montazu urzadzen,

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.



Jednostka obmiaru robot elektrycznych sa:
- [mb],
- [szt],
- [kpl],

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.

Odbiorowi robdt podlegaja:
- Linia kablowa o$wietlenia ulic,

Przy przekazywaniu linii do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

- Dokumentacja powykonawcza,

- Geodezja powykonawcza,

- Protokoty izolacji,

- Protokoty odbioru zanikajacych,

- Protokot odbioru przez Inspektora Nadzoru,

- Atesty,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-UWO01 ,,Wymagania ogdlne".

9.2. Platnos$ci

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykonac zakres robdt wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.
Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robodt, w oparciu o wyniki
pomiardw i badan Cena wykonania robot obejmuje:

— transport materialow i urzadzen na miejsce wbudowania

— wykonanie robot montazowych

— wykonanie podtaczenia urzadzen

— przygotowanie i zainstalowanie narzedzi montazowych i ich biezaca konserwacja

— osadzenie niezbednych przepustow i ich uszczelnienie

— wlasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczek informacyjnych

— wprowadzenie i podlaczenie koncdéwek przewodow w stupach

— zarobienie koncowek przewodow (lub obrobka kabli)

— oznaczenie przewodow

— wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan (w tym badanie
linii, badanie obwodow elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego,
badania i pomiary skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej),

— przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

— proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegélnych urzadzen, o ile jest to
mozliwe i sprawdzenie funkcjonalnos$ci uktadu

— prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy:
1. PN-61/E-1002
2. PN-76/E-05125

3. PN-74/E-06401

4. PN-76/E-90250

5. PN-76/E-90251

6. PN-76/E-90300

7. PN-76/E-90301

8. PN-76/E-90304

14. BN-72/8932-01
16. BN-87/6774-04
17. BN-71/8976-31

18. BN-73/3725-16

10.2 Inne

Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napi¢ciu znamionowym do 60kV. Ogolne wymagania i
badania.

Kable elektroenergetyczne o izolacji i powloce metalowej
nie napigcie znamionowe nie przekraczajace 23/40kV.
Kable elektroenergetyczne o izolacji papierowej i powloce
metalowej. Kable o powloce otowianej na napiecie
znamionowe nie przekraczajace 23/40kV.

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z
tworzyw termoplastycznych, na napigcie znamionowe nie
przekraczajace 18/30kV. Ogdlne wymagania i badania.
Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powloce poliwinylowej na napigcie
znamionowe 0,6/1kV.

Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powloce poliwinylowej na napigcie
znamionowe 0,6/1kV.

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.
Odlegtosci poziome gazociggow wysokiego cisnienia od
obiektow terenowych.

Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).

*» Ustawa z dnia 7 lipca 1994r.Prawo Budowlane z pdézniejszymi zmianami.
* Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo Zamowien Publicznych.

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu 1 formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno uzytkowego.

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z pdzniejszymi zmianami.

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenow.

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998r. w sprawie wyrobow stuzacych do
ochrony przeciwpozarowej, ktore moga by¢ wprowadzone do obrotu i stosowane wytacznie na podstawie
certyfikatu zgodnosci.



