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BUDOWA OSWIETLENIA ULICZNEGO

1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego.

Oswietlenie uliczne w miejscowosci Czersk:
Ulice: Starego Urzedu, Przemystowa, Konstantego Klina, Okrezna, Mickiewicza

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa o$wietlenia ulicznego w
miejscowosciach j/ w.

1.3. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
wykonaniem o$wietlenia wg zakresu okreslonego w dokumentacji projektowe;j.

1.5. Okreslenia podstawowe

1.5.1 Elektroenergetyczna linia kablowa - urzadzenie przeznaczone do przesylania energii
elektrycznej, skladajace si¢ z kabli i zbioru elementéw przeznaczonych do laczenia i
zakonczenia kabli.

1.5.2. Stup - konstrukcja wsporcza linii, osadzona w gruncie za pomoca fundamentu.

1.5.3. Wysiegnik - element profilowy montowany na wierzchotku stupa shuzacy do zamocowania
i ustawienia oprawy o$wietleniowej w pozycji pracy.

1.5.4. Oprawa oswietleniowa - urzadzenie shuzace do rozdziahy, filtracji i przeksztalcania
strumienia Swietlnego wysyltanego przez zrodto §wiatta zawierajace wszystkie
niezbgdne elementy do przymocowania i potaczenia z instalacja elektryczna.

1.5.5. Fundament - konstrukcja betonowa zaglebiona w ziemi, stuzaca do ustawienia stupa
lub szafy oswietleniowej.

1.5.6. Szafa oswietleniowa - urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace
instalacje o$wietleniowe.

1.5.7. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa -ochrona czesci przewodzacych,
dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach
zakldceniowych.

1.6 Ogolne wymagania dotyczgce robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru Ogolne
wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” kod CPV 45000000-7.



2.0 MATERIALY.
2.1 Fundamenty

Fundamenty konstrukcji wsporczych powinny spelnia¢ wymagania PN-80/B- 03322 Zaleca
si¢ stosowanie fundamentéw typowych ujetych w tabeli montazowej zamieszczonych w
projektach.

2.2 Shupy.

Shupy powinny przenosi¢ sity wynikajace z obciazen urzadzeniami o$wietleniowymi oraz od
obciazen uwzgledniajacych lokalizacje w strefach klimatycznych Polski zgodnie z PN-B-02011 i
PN-B-02013. Stosowane stupy typu CS-60/100/3P , CS-60/90/3P oraz CS-60/80/3P.
Zastosowanie innych stupéw jest mozliwe po uprzednim uzgodnieniu z inwestorem. Stupy
o$wietleniowe powinny by¢ wyposazone w zacisk uziemiajacy.

2.4 Wysiegniki.

Ksztalt i wymiary wysiggnikéw powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.
Wysiegniki powinny by¢ dostosowane do shupoéw i opraw os§wietleniowych uzywanych do
o$wietlania drég. W projekcie zastosowano wysiegniki jednoramienne typu W1G5A10.

2.5 Oprawy o$wietleniowe.

Oprawa o$wietleniowa do lamp sodowych powinna spe}mac wymagama PN-E-06305
i PN-E-06314. W opracowaniu przyjeto oprawy typu i/~ /7 4> W. Napiecie zasilania

230V/50Hz. Klasa ochronnosci II wg PN-E-06300/03. Stopien ochrony uktadu optycznego IP-67
wg PN-E-08106. Stopief ochrony dla osprzetu elektrycznego IP-45 wg PN-E-08106.

2.6 Zrédla §wiatla.

Sodowe zrodta $wiatla do o$wietlenia drog powinny speinia¢ wymagania BN-85/3061-29 i
emitowa¢ strumien $wietlny o mlmmalnej wartosci . 7. "W. \W dokumentacji projektowej

£5 M I/ T

przyjeto zrodta swiatla typu £. 477 5 _

2.7 Szafka oSwietleniowa.
Zastosowac szafki o$wietleniowe typu SOU/1/S/3, usytuowane w poblizu ztacza pomiarowego
ZKP10/1, zgodnie z dokumentacja projektows .

2.8 Przewody dla podlaczenia opraw oswietleniowych.

Przewody do potaczenia bezpiecznika z oprawa, powinny spelia¢ wymagania PN-E-90184.
Nalezy stosowa¢ przewody o napigciu 750V, wielozylowe z zylami miedzianymi o przekroju zyt
nie mniejszym niz 2,5 mny’ i izolacji polwinitowe;.

2.9 Wkiadki bezpiecznikowe.

Zastosowac zabezpieczenia typu IZK-1 z wkladkami bezpiecznikowymi 6A.

2.10 Osprzet.

Osprzgt przeznaczony do budowy elektroenergetycznych linii kablowych oswietlenia
ulicznego powinien spetnia¢ wymagania aktualnej normy. Osprzet powinien wykazywaé sie
wytrzymatoscia mechaniczna oraz powinien by¢ odporny na wplywy atmosferyczne i korozje.



2.11 Prety uziomowe

Do wykonywania uzioméw pretowych nalezy stosowac prety stalowe
miedziowane ¢ 14,2 wg. PN-75/H-93200.

2.12 Odbiér materialéw na budowie.

Materialy dostarczone na teren budowy powinny posiada¢ swiadectwa jakosci, atesty,
certyfikaty 1 Swiadectwa gwarancyjne. Jezeli istnieja jakiekolwiek watpliwosci dotyczace jego
przydatnosci lub jakosci, materiat taki nalezy podda¢ ponownemu badaniu.

2.13 Skladowanie materialow na budowie.

Materialy nalezy dostarcza¢ na budowe sukcesywnie w miarg postgpu robot.

3. SPRZET.

3.1 Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt zaréwno w miejscu tych robdt, jak tez
przy wykonywaniu rob6t pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materialow, sprzetu, dostaw inwestorskich itp. Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych
urzadzen i uzbrojenia podziemnego, prace te nalezy wykonac recznie.

4. TRANSPORT

4.1 Transport materialow.

Wykonawca przystepujacy do wykonaia budowy o$wietlenia ulicznego powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacych $rodkéw transportu:

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy diuzycowej

- dostawczego

- przyczepy do przewozenia kabli
Przewozone materialy i elementy powinny y¢ uktadane i zabezpieczone przed przemieszczaniem
si¢ zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych elementéw.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Wykopy pod fundamenty slupow oswietleniowych.

Przed przystapieniem do wykonywania wykop6w pod fundamenty, Wykonawca ma
obowiazek sprawdzenia:
- lokalizacji,
-warunkéw geologiczno-wodnych,
- uzbrojenia podziemnego terenu.
Metoda wykonywania wykopéw powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci,
uksztaftowania terenu oraz warunkéw gruntowych. Wykopy nalezy wykonywaé w sposéb nie
powodujacy naruszenia naturalnej struktury dna wykopu.

5.2 Montaz fundamentéw prefabrykowanych.

Montaz fundamentéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu zamieszczonymi w Dokumentacji Projektowej. Zasypywanie fundamentéw gruntem

warstwami co 20 cm. Stopien zaggszczenia gruntu powinien wynosi¢ minimum 0,85 wedtug PN-
S-02205.



5.3 Montaz slupow.

Stupy nalezy montowaé zgodnie z instrukcja montazu wydang przez ich producenta. Przed
przystapieniem do ustawiania shupéw na fundamentach, nalezy sprawdzi¢ stan powierzchni
stykow elementdw mocujacych. Wszystkie powierzchnie powinny by¢ czyste, bez lodu i innych
podobnych zanieczyszczen. Podczas montazu, Wykonawca powinien zadbac, aby nie wystapito
odksztalcenie lub zniszczenie poszczegdlnych elementdw. Nakretki mocujace stope stupa z
fundamentem powinny by¢ dokrecane dwustadiowo oraz zabezpieczone przed odkrecaniem i
przed korozja. W miejscach, gdzie stykaja si¢ powierzchnie réznych metali, nalezy zastosowaé
s$rodki zabezpieczajace przed wystapieniem korozji galwanicznej. Stupy tak ustawia¢ aby wneka
znajdowata si¢ od strony chodnika a przy jego braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace
pojazdy, oraz nie powinna by¢ potozona nizej niz 30 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.
Stawianie stupéw powinno odbywac si¢ za pomoca sprze¢tu mechanicznego przestrzegajac zasad
okreslonych w . Instrukcji bezpiecznej pracy w energetyce”. Odchylka osi stupa od pionu po jego
ustawieniu nie moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokosci stupa.

5.4 Montaz wysiggnikow.

Wiysiggniki nalezy montowac na shupach stojacych zgodnie instrukcja montazu
wydang przez ich producenta. Czgs¢ pionowa wysiegnika nalezy wsunaé do oporu w rure
znajdujaca si¢ w gornej czgsci stupa oswietleniowego. Po ustawieniu, nalezy go
unieruchomi¢ .Pion wysiggnika nalezy ustala¢ pod obciazeniem oprawg o$wietleniowa lub
cigzarem réwnym jej cigzarowi. Wysiegniki w stosunku do osi jezdni lub stycznej do osi (w
przypadku gdy jezdnia jest w tuku) powinny by¢ ustawione pod katem 90°.

5.5 Montaz opraw oswietleniowych.

Kazda oprawg z lampa przed zamontowaniem jej na stupie, nalezy sprawdzi¢ jej dziatanie.
Oprawy oswietleniowe z lampami nalezy montowaé po ustawieniu stupéw o$wietleniowych z
samochodu z platforma i balkonem. Lampy powinny by¢ dostosowane do opraw
oswietleniowych. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaly, aby nie zmieniaty swego
potozenia pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla I strefy wiatrowe;.

5.6 Montaz przewodow.

Przewody zasilajace oprawy oswietleniowe nalezy wciagnaé do stupéw i wysiegnikow
przed zamontowaniem opraw. Do kazdej oprawy nalezy prowadzié po jednym tréjzytowym
przewodzie. Przy prowadzeniu kilku przewod6w, nalezy je razem powiaza¢ w odstepach co jeden
metr, na catej dtugosci odcinka luznego. O ile nie przewidziano inaczej w Dokumentacji
Projektowej, przewody taczace oprawy oswietleniowe z tabliczkami bezpiecznikowymi shupa
powinny posiada¢ zyty miedziane o przekroju nie mniejszym niz 2,5 mme.

5.7 Ochrona przeciwporazeniowa dodatkowa.

Jako ochrong przeciwporazeniowa dodatkowa nalezy stosowaé Szybkie Wytaczanie
Zasilania zgodnie z PN-IEC-60364-4-41 Wszystkie metalowe cze$ci mogace znalez¢ sie pod
napigciem w warunkach zakléceniowych, nalezy potaczy¢ przewodem miedzianym z zaciskiem
uziemiajacym.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw



za$wiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatéw. Na zadanie Inspektora Nadzoru
nalezy dokona¢ testowania sprzgtu posiadajacego mozliwos¢ nastawienia mechanizméw
regulacyjnych. W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru
$wiadectwa cechowania.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1 Wykopy pod fundamenty.

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopdw, ich wymiary oraz ewentualne
zabezpieczenie Scianek przed osypywaniem si¢ ziemi. Wykopy powinny by¢ tak wykonane
aby zapewnione bylo w nich ustawienie fundamentéw, zgodnie z lokalizacja i rzednymi
posadowienia okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.2. Fundamenty.

Program badan powinien obejmowac¢ sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymalosci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-73/B06281. Ponadto
nalezy sprawdzi¢ usytuowanie fundamentéw w planie i rzedne posadowienia. Po zasypaniu
fundament6w, nalezy sprawdzi€ stopien zageszczenia gruntu, ktéry powinien wynosié co
najmniej 0,85 wg BN-8932-01.

6.2.3.Stupy stalowe.
Stupy po zmontowaniu i ustawieniu w pozycji pracy podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
- lokalizacji,
- kompletnodci wyposazenia i prawidtowo$ci montazu,
-dokfadnosci ustawienia stupéw w pionie i kierunku,
-stanu antykorozyjnych powlok ochronnych konstrukcji stalowych i osprzetu,
-zgodnosci posadowienia z Dokumentacja Projektowa

6.2.4. Wysiggniki.
Ustawienia wysiggnikéw wzgledem o$wietlanej jezdni lub stycznej do jej tuku, powinno
by¢ wykonane z tolerancja +2°.

6.2.5. Instalacja przeciwporazeniowa.

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykonaé pomiar gtebokosci utozenia
bednarki, stanu potaczen spawanych a po zasypaniu wykopu, sprawdzenie stopnia zageszczenia
gruntu, ktéry powinien osiagna¢ co najmniej 0,85. Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy
wykonaé pomiary ich rezystancji. Wartosci pomierzonych rezystancji powinny by¢ mniejsze lub
co najmniej réwne wartosciom podanym w Dokumentacji Projektowe;.

6.2.6. Badania po wykonaniu robét.

W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiaréw i badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania robét, na wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze wyrazié zgode na
niewykonywanie badan po wykonaniu robét.

6.2.8. Instalacja przeciwporazeniowa.

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykonaé pomiary glebokosci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan polaczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien
zaggszczenia i rozplantowanie gruntu. Pomiary glebokosci utozenia bednarki wykonywac co 10
m, przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana plycej niz 60 cm. Po wykonaniu uzioméw
ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie moga by¢ gorsze od



wartosci podanych w Dokumentacji Projektowej lub ST. Po wykonaniu instalacji o§wietleniowej
nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej. Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym
ochrony przeciwporazeniowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiaru jest metr uktadanych przewoddéw i sztuka montowanych opraw, shupoéw i
osprzgtu.
8.ODBIOR ROBOT.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektows i poleceniami
Inspektora Nadzoru , jezeli wszystkie badania i pomiary wg punktu 6 daly wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Roboty begda rozliczne na podstawie kosztorysu oferowanego i umowy, ktéra zawiera ceng
ryczaltowa wykonania zakresu robot.

1. W przypadku zaistnienia konieczno$ci wykonania prac nie objgtych kosztorysem ofertowym,
dokumentacjg oraz specyfikacja istotnych warunkéw zamoéwienia. Wykonawcy nie wolno ich
realizowa¢ bez uzyskania dodatkowego zamowienia. Wszelkie samoistne dyspozycje inspektora
nadzoru inwestorskiego i kierownika budowy w tym zakresie beda bezskuteczne.

2. O konieczno$ci wykonania prac dodatkowych wykonawca informuje niezwtocznie pisemnie
zamawiajacego (za posrednictwem inspektora nadzoru inwestorskiego), podajac zakres robdt oraz
ich warto$¢ wraz z zalaczona szczegdtowa kalkulacja.

3. Przed rozpoczgciem wykonywania rob6t dodatkowych lub zamiennych, konieczne jest
uzyskanie akceptacji przedstawiciela zamawiajacego i zawarcia dodatkowej umowy.

4. Roboty dodatkowe beda rozliczne wg wskaznikdéw cenotworczych zastosowanych w ofercie
przetargowej.

5. Roboty dodatkowe nie dotycza rozbieznosci z wielko$ciami zawartymi w Specyfikacji
istotnych warunkéw zaméwienia.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1 Normy.

1. N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”
2. PN-E-02032 ,,Oswietlenie drég publicznych”



