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D-M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z modernizacjg drogi gminnej w BedZmierowicach.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowia cze§¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunkci e 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST.

1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.05.03.19 Cienkie warstwy na zimno

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Klauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normy panstwowe,
instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez
Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okres§lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cze$C stanowigca odrgbny element konstrukcyjny Iub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych 1 odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielany pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, Zz ponumerowanymi stronami,
stluzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomig¢dzy Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.

1.4.5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.49. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.10. Kosztorys Ofertowy - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.11. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaj g potwierdzeniu
przez Inzyniera.

1.4.12. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakos$ci materiatow oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacjg



Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg S$cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrd6wnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnos$ci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgs$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy speitniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetiajaca, obok funkcji no$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.15. Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze roOwnie z obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko
przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gleboko$ci przemarzania.

1.4.19. Podloze ulepszone - gbérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.20. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

1.4.22. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus
drogowy.

1.4.23. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podhuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.24. Dokumentacja Przetargowa - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra opracowac oferte

przetargowa.

1.4.25. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji

terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosc

konstrukcyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z
budowy modernizacji utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami InZyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Klauzuli 21 Danych Kontraktowych przekaze Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperéw, Dziennik B udowy oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub z niszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
A. Wykaz Dokumentéw Przetargowych.

- Kosztorys Ofertowy
- Przedmiary robot
- Specyfikacje Techniczne

B. Wykaz dokumentacji Projektowej, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu
Kontraktu.

Branzowe Projekty Budowlane

- Czg$¢ drogowa,
Powyzsze Dokumentacje Projektowe sg dostepne dla oferentéw w okresie opracowywania ofert
w siedzibie Starostwa Powiatowego — Chojnice, ul. 3 1 Stycznia 56.

C. Wykaz dokumentacji Projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowe;.
1. Projekty organizacji robot i harmonogramy robodt
2. Projekty zabezpieczenia robot na czas budowy
3. Laboratoryjne recepty nawierzchni
Jezeli w trakcie wykonywania robdt oka ze si¢ koniecznym uzupetnienie dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki, ST na wiasny koszt
w 4 egzemplarzach i przedtozy Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3.  Zgodnos¢ Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczeg6élnione w cho¢by jednym z
nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznos$ci
wymieniona w Podklauzuli 2.3. Warunkow Kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczenh w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST, i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. W czasie wykonywania
rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.



Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre$lonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne begda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony
w Ceng Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i d rég dojazdowych
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
I. zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylam i lub substancjami
toksycznymi,
II. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
III. mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa mi i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykon awcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaty s g szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddzialywania

tych materiatow na $rodowisko.

Materiaty, ktore s g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami , a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca. odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz begdacych wlascicielami tych urzadzen



potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére maj g by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi inzyniera i
zainteresowane wiladze oraz begdzie z nimi wspotpracowat dostarczaj ac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Pojazdy Iub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich Robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlno $ci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehlieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3g uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub j ej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore s 3 w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w
sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen

1 inne odnos$ne dokumenty.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepisOw prawnych.

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sa konkretne normy Iub przepisy, ktore spetia ¢ maja
materiaty, sprzgt 1 inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow, o ile
w kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe
lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rownie z stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajagce zasadniczo réwny lub wy zszy poziom wykonania niz powolane normy i



przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. R6
znice pomi¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi co najmniej na 28 dni przed date oczekiwanego
przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera. W przypadku kiedy Inzynier stwierdzi, ze
zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo réwnego lub wy Zszego poziomu wykonania,
Wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych w dokumentach.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczeg 6lowe informacje dotycz gce proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czg$ci)
materiatlow z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ci agly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych
w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrddet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych

materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane
w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odp owiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obr ebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczeg 6lnione w Kontrakcie.
Eksploatacja zroédet materiatow b ¢dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwornie materiatbw mog 3 by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdw mog a by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji
okreslonej partii materialow pod wzgl ¢dem jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, b ¢dg zachowane nastgpujace
warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewniona wspoiprac ¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze¢$ci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,



badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatdéw do innych roboét, ni z te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych ma teriatow
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduj g si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miegjsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ po
zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét. Sprz ¢t uzywany do robdt powinien by ¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo $ci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustaleh w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach inzyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma by ¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentow potwierdzaj acych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji przez Inzyniera, nie moze by¢ po
zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot .

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie
materialow/sprz etu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezb ¢dne zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ci ggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial
inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyn g
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wia Sciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu b edzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte



przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego u zytkowanych odcinkéw drog
publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materialdéw i wykonywanych robdt, za i ch zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot ora z poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostan g, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko $ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot b ¢dg oparte na
wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach

i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do $wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pd zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ).

Do obowiazkow Wykonawcy nale zy opracowanie i przedstawienie do aprobaty inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykony wania Robot, mo zliwo$ci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacj g
Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:

a) czes¢ ogodln g opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzeni a robot, - organizacj ¢ ruchu
na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygo towanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako $¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

- system (sposob i procedur ¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wi asnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci ¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form ¢ gromadzenia wynikéw bada n laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steruj gcych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i form ¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi,

b) czgsé szczegdlow g opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urz gdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utra tg ich wlasciwosci w czasie transportu,



- sposob i procedur ¢ pomiaréw i bada n (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdow, wyt warzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow ro bot,
- sposob post epowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot b edzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jako $ci materialdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbe¢dne do pobierania probek i bada n materialéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robdt z cz e¢stotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres§lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatéw 1 dopu $ci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwi gzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki b e¢da pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek b edg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawc ¢ do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary b¢dg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub bada n, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca. przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdw z wynikami bada n jak najszybciej, nie
p6 zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.



Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

0.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Dla celéow kontroli jako $ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materialow u zrodia ich wytwarzania, i zapewniona mu b e¢dzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawc ¢, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatbw 1 robdt z wymaganiami ST na podstawie w ynikéw bada n
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi ¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub do datkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i Robot

z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnyc h lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostan g przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaj a:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z Kkryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1. i ktére spelniaj 3 wymogi Specyfikacji
Techniczne;.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty s 3 wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robdt b edzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada n beda dostarczone
przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaj g tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlno $ci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,

- przebieg Robdt, trudno $ci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w Robotach,



- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia 1 daty odbiordw Robot zanikaj gcych i ulegajacych zakryciu, czg¢sciowych
1 ostatecznych odbiorow Robdt,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegaj acych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwi gzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opise m w Dokumentacji Projektowe;,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakoSci materiatdow, pobierania probek oraz wyniki przepr owadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z poda niem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie¢.
Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strona Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalaj acy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przepro  wadza si¢ w sposob ci agly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub  certyfikaty zgodnos$ci materialéw, orzeczenia
o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki b adan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru Roboét. Winny by ¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si ¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nast epujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje je go natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robdt b edzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Doku mentacja



Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiad omieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiarow .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Kosztorysie Ofertowym lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich Robot. Bt edne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Roboét b e¢dzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i1 Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow.

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi b edg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robot nie wymagaj g tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m’ jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekro;j.

Ilo$ci, ktore maj g by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt b eda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ci agly
zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar Robot zanikaj gcych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robdt podlegaj acych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardéw, ktorego wzor wstanie u zgodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikaj gcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi.
8.1. Odbior Robot zanikaj gcych i ulegajqgcych zakryciu.

Odbioér Robot zanikaj gcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci 1 jakosci



wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realiz acji ulegng zakryciu.

Odbidr Robot zanikaj acych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego post epu Robot.

Odbioru Robdt dokonuje In zynier.

Gotowos¢ danej czgsci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dzi ennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior b edzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pd Zniej
jednak niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilo$¢ Robot ulegaj acych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawieraj acych
komplet wynikéw bada n laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior cz gsciowy.

Odbior cz ¢sciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czgéci Robét. Odbioru cz eSciowego
Robdt dokonuje si ¢ wg zasad jak pyry odbiorze ostatecznym Robot. Odbi oru Robdt dokonuje
Inzynier.

8.3. Odbior ostateczny Robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczyw istego wykonania Robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci i wartoSci.

Calkowite zakonczenie Robdt oraz gotowo $¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbior ostateczny Robdt nast gpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyj ¢cia dokumentow, o ktérych mowa w
pkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczon a przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie

przedtozonych dokumentéow, wynikéw bada ni pomiard6w-, ocenie wizualnej oraz zgodno $ci
wykonania Rob6t z Dokumentacj a Projektowa i ST
W toku odbioru ostatecznego  Robot komisja zapozna s i¢ z realizacjg ustalen przyjetych

w trakcie odbioréw Robodt zanikaj acych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robdt uzupehniaj acych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot popra wkowych Iub Robdt uzupetniaj acych
w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia nieprawidtowosci i robdt wadliwie wykonanych, Wykonawca przedto zy
do akceptacji Inzyniera Program Napraw, zawierajacy proponowane rozwigzania technologiczne
majace na celu osiagnigcie wymaganej w SST 1 Dokumentacji Projektowej jakosci robot.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporz adzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupehniajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaly).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bada 11 i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
PZJ.
7. Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow bada n i pomiardéw
zatagczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzysz acych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
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tych robot wia Scicielom urzadzen.
9. Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg Robot 1 sieci uzbrojenia terenu.
10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Rob6ot uzupeln iajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior po okresie r gkojmi.

Odbioér po okresie r ¢kojmi polega na ocenie wykonanych Robdt zwi gzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie rekojmi.

Odbior po okresie r ¢kojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny R obot".

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogolne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robdt b eda obejmowac:

Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

Wartos¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowa nia, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren Budowy.

Warto$¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami - Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny
i ryzyko

Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji T echnicznej DM 00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymaga n Ogdlnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej D-M 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach,
a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

2. Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

3. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pé Zniejszymi zmianami).

5. Warunki Kontraktu.

6. Dane Kontraktowe.



CIENKIE WARSTWY NA ZIMNO /TYPU ,,SLURRY S EAL”/

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z modernizacja drogi gminnej w Bedzmierowicach.

1.2. Zakres stosowania ST.

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem uszczelniajacej i uszorstniajacej cienkiej warstwy nawierzchni z mieszanki
mineralno-emulsyjnej na zimno, wykonywanej na nawierzchni drog krajowych ktore z powodu mate;j
zawarto$ci lepiszcza lub zaprawy bitumicznej sg nadmiernie porowate i nieszczelne, lub ktore z
powodu nadmiaru lepiszcza lub zaprawy bitumicznej na powierzchni warstwy Scieralnej, badz z
powodu wypolerowania ziaren grysu, wykazuja nicodpowiednie wlasciwosci przeciwposlizgowe.
Warstwy z mieszanek mineralno-bitumicznych na zimno moga by¢ stosowane rowniez do wypetniania
kolein oraz w celu poprawy jednorodnosci tekstury i estetyki $cieralnej warstwy nawierzchni, a takze
jako warstwy $cieralne nawierzchni drog i placow.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja :

- roboty przygotowawcze,

- oczyszczenie podtoza,

- wykonanie cienkiej warstwy do gr. 2 cm mieszankg mineralno — emulsyjna, o uziarnieniu
cigglym 0/8 na zimno dwuwarstwowo (w-wa wyrownawcza i w-wa Scieralna) przy wbudowaniu
mieszanki mineralno — emulsyjnej w ilosci minimum 35kg/m?2,

- badania kontrolne,

- obmiar i odbior wykonanych robét.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Mieszanka mineralno-emulsyjna na zimno - sporzadzona i ukladana na zimno mieszanka
kruszywa, wody, emulsji asfaltowej i dodatkow.

1.4.2. Podloze - element nawierzchni, na ktorym wykonywana jest cienka warstwa z mieszanki
mineralno-emulsyjnej. W przypadku uszczelnien nawierzchni, podtozem jest najczesciej
warstwa $cieralna z mieszanki mineralno-asfaltowej. Podtoze powinno posiada¢ odpowiednig
no$nos¢, pochylenie oraz wyremontowane ubytki, wyboje oraz spekania i otwarte spoiny.

1.4.3. Czas otwarcia do ruchu - czas od momentu ulozenia warstwy mieszanki mineralno-emulsyjnej
do momentu poddania jej dziataniu ruchu drogowego.

1.4.4. Rozpad mieszanki mineralno-emulsyjnej - okres nieodwracalnego procesu, w czasie ktorego
zachodzi koalescencja emulsji.

Koalescencja emulsji (taczenie si¢ kropelek asfaltu w wigksze krople) jest fazg rozpoczynajaca
nieodwracalny proces rozpadu emulsji, zachodzacy w obecnosci kruszywa i prowadzacy do
catkowitego wydzielenia asfaltu z emulsji.
Po rozpadzie mieszanki mineralno-emulsyjnej:

- nie jest mozliwe jej mieszanie,

- bibuta lekko docisnig¢ta do nawierzchni nie plami sig.

1.4.5. Czas rozpadu mieszanki mineralno-emulsyjnej (po wymieszaniu jej skladnikow) - czas
uptywajacy od momentu utozenia jej na podtozu do momentu zakonczenia jej rozpadu.



1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6élne " pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow.

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skltadowania podano w ST D-
M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 2.

Wszystkie stosowane do rob6t materialy winny posiadaé¢ deklaracje lub certyfikat zgodnoSci z
Polskg Normg (dla materialow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy - deklaracje lub
certyfikat zgodno$ci z Aprobata Techniczna wydana przez Instytut Badawczy Drég i Mostow w
Warszawie). Wykonawca jest zobowiazany do wykazanie si¢ dokumentami potwierdzajacymi
wprowadzenie systemu Zakladowej Kontroli Produkcji zgodnie z PN-EN 12273:2008
poswiadczonym whasciwym certyfikatem.

2.2. Mieszanka mineralno-emulsyjna.

Mieszanka mineralno-emulsyjna przeznaczona na cienkie warstwy uszczelniajagce 1 uszarstniajgce
wytwarzane i wbudowywane na zimno powinna posiada¢ Aprobate Techniczng i Krajowy Certyfikat
Zaktadowej Kontroli Produkcji na zgodnos$¢ z ta aprobatg wydane przez jednostki do tego uprawnione.
Mieszanka mineralno-emulsyjna powinna spetnia¢ wymagania okre$lone w przepisach i normach:
- czas mieszania wg PN-EN 13075-2:2009
- kohezja wg PN-EN 12274-4:2003
Warstwy nawierzchni wykonane z mieszanki mineralno-emulsyjnej powinny odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w przepisach i normach:
- miarodajny wspotczynnik tarcia wg Procedury Badawczej IBDiM
- pomiar gitebokosci makrotekstury wg PN-EN 13036-1:2010

2.3. Dodatki specjalne.

Jako dodatki do regulowania konsystencji i czasu rozpadu emulsji w mieszance mineralno-
emulsyjnej stosuje si¢:

- cement portlandzki klasy 32,5 lub 42,5 wedtug PN-B-19701 [2] (ew. wapno suchogaszone-
hydratyzowane wg PN-B-30020), w ilosci od 0,5 do 2,0%,

- regulator, tj. chemiczny $rodek powierzchniowo czynny, regulujacy konsystencje mieszanki i jej
stabilno$¢ do czasu ulozenia i wyprofilowania w przeznaczonym miejscu. Regulator powinien
odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez producenta. llos¢ dodawanego regulatora okresla
si¢ na podstawie badan laboratoryjnych mieszanki ustalonej w recepcie roboczej z
uzytych materiatow.

Przechowywanie cementu powinno odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.
Regulator nalezy przechowywa¢ w pojemnikach w sposob zabezpieczajacy go przed
zanieczyszczeniem.

2.4. Woda.

Jako wody zarobowej w mieszankach mineralno-emulsyjnych nalezy stosowaé wode pitng
odpowiadajacg wymaganiom stawianym wodzie do produkcji betonu wg PN-B-32250.

2.5. 2.5. Kruszywo.

W mieszance mineralno-emulsyjnej nalezy stosowa¢ kruszywo lamane — bazaltowe granulowane
klasy I, gatunku 1 wg PN-B-11112.



2.6. Uziarnienie mieszanki mineralno-emulsyjnej.

Wybdr uziarnienia mieszanki mineralnej zalezy od obcigzenia ruchem, dopuszczalnej predkosci ruchu
oraz stanu zuzycia i twardosci istniejacej nawierzchni. Mieszanki od 0 do 2 mm i od 0 do 4 mm
stosowane sg na drogach obcigzonych ruchem mniejszym od $redniego i przy predkosciach ruchu
ponizej 60 km/h, a mieszanki od 0 do 6 mm, od 0 do 8 mm i od 0 do 11 mm - na pozostatych drogach i
przy predkosciach ruchu powyzej 60 km/h.

Wymagania dotyczace uziarnienia mieszanki mineralnej oraz zawarto$ci lepiszcza dla
poszczegblnych rodzajow mieszanek podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dotyczace uziarnienia mieszanki mineralnej oraz zawartosci lepiszcza

Wymagania dla mieszanki Metoda
Lp. [Wlasciwosci bd0do fodO0do fpdOdo |od0do8 fodO badania wg
D mm 1 mm 6 mm mm do 11
mm
1 Uziarnienie: zawartos$¢ ziaren PN-C-04501
przechodzacych przez sito, % metoda na sucho
m/m
16,0 mm 100
11,2 mm 100 80-100
8,0 mm 100 85-100 55-95
6,3 mm 100 01-100  [72-94 15-90
1,0 mm 100 80-100  [70-95 50-80 30-75
.0 mm 70-100 50-80 10-70 30-60 D0-55
1,0 mm 50-80 35-60 D5-50 D0-45 15-40
0,075 mm 8-20 5-17 K-15 3-13 3-11
2 Zawarto$¢ asfaltu wydzielo- . . . . . gli-g-loi?]f 113.3. 62
nego z emulsji, % m/m w 7-9 5,5-8 5,5-8 5-7 5-6,5
stosunku do catej mieszanki
mineralno-emulsyjnej

* Jesli podstawowym zadaniem warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjne;j jest uszczelnienie istniejgcego porowatego

i zuzytego podloza (istniejacej nawierzchni) dopuszcza si¢ podwyzszenie zawarto$ci asfaltu w mieszance o 3
% m/m.

Zalecane krzywe dobrego uziarnienia podano na rysunkach od 1 do 5. Dopuszcza si¢ inne krzywe
uziarnienia mieszanki mineralnej, pod warunkiem posiadania aprobaty technicznej wydanej przez
uprawniong jednostke.
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Rys. 1. Krzywa dobrego uziarnienia mieszanki od 0 do 2 mm
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Rys. 2. Krzywa dobrego uziarnienia mieszanki od 0 do 4 mm
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Rys. 3. Krzywa dobrego uziarnienia mieszanki od 0 do 6 mm
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Rys. 4. Krzywa dobrego uziarnienia mieszanki od 0 do 8 mm
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Rys. 5. Krzywa dobrego uziarnienia mieszanki od 0 do 11 mm
Sktad wyprodukowanej i wbudowanej w nawierzchni¢ mieszanki mineralno-emulsyjnej nie powinien
odbiega¢ od zaprojektowanego sktadu o wartosci wieksze niz podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylenia mieszanki mineralno-emulsyjnej od
zaprojektowanego skladu

Lp. Cecha [Dopuszczalne odchylenie
1 Zawarto$¢ asfaltu H 0,5 %
2 Zawarto$¢ ziarn mniejszych od 0,075 mm H 3,0 %
3 Zawartos¢ ziarn od 0,075 do 2,0 mm H 5,0 %
4 Zawarto$¢ ziarn wigkszych od 2,0 mm (tacznie z nadziarnem) t 7,0 %
3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3



Nalezy uzy¢ sprawny technicznie zestaw sprzgtu.
- maszyna - kombajn do wykonania mieszanek na zimno z rozécietaczem wyposazonym w uktad
mieszalnikow slimakowych lub topatkowych,
- szczotka mechaniczna (zamiatarka),
- zestaw oznakowania robot.

3.2. Urzgqdzenia do rozkladania mieszanki mineralno-emulsyjnej.

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy nawierzchni z mieszanki mineralno-emulsyjne;j
powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania ze specjalnej maszyny (kombajnu) samobieznej,
spehiajacej rolg wytworni i rozktadarki o zasilaniu ci agltym (rys. 6) wyposazonej w:
- zasobnik gltéwny na materiaty odbierane z samochodu, ze zbiornikami: kruszywa, emuls;ji,
cementu (lub wapna), dodatkow (regulatoréw) i wody,
- mieszalnik o dziataniu ciagltym, wyposazony w co najmniej dwa mieszadla o pochylonych
lopatkach,
- ukladarke, o roéznej szerokosci uktadania, z mozliwo$cig biezacego komputerowego odczytu
zuzycia materialow

Emulsja

Mieszalnik
Ukladarka
A @ Nox'g warstwa

-

:Kierunek jazdy

Rys. 6. Schemat urzadzenia do rozktadania mieszanki mineralno-emulsyjne;j

Urzadzenia dozujgce powinny podawaé w odpowiednich proporcjach kruszywo, cement (lub wapno),
wode z ewentualnymi regulatorami chemicznymi i emulsj¢ do mieszalnika, gdzie sktadniki ulegaja
wymieszaniu.

Po otwarciu wylotu mieszalnika mieszanka mineralno-emulsyjna powinna by¢ podawana w sposob
ciagly do ciagnionej za mieszalnikiem uktadarki rozscielajacej mieszanke na podtozu.

Skrzynkowa uktadarka moze mie¢ r6zng szerokos$¢ robocza, dostosowana do potrzeb.

Szczeliny w uktadarce nalezy tak ustawi¢, aby mieszanka mineralno-emulsyjna (ktéra posiada
konsystencje plynnego szlamu) zostata sciagnigta (umieszczonymi w skrzyni) listwami gumowymi lub
stalowymi zgodnie z profilem. Przy wbudowywaniu mieszanek od 0 do 8 mm i od 0 do 11 mm
konieczne jest by rozktadarka byla wyposazona w kilka listew §ciagajacych, ktorych potozenie w
ptaszczyznie pionowej jest ustawiane w zaleznosci od wymaganej grubosci warstwy. Skrzynka
rozktadarki powinna by¢ wyposazona w system mieszalnikow slimakowych, ktére przemieszczaj a
mieszaning w kierunku poprzecznym i zapobiegaja jej rozsegregowywaniu sig.

3.3. Szczotka mechaniczna

Szczotka mechaniczna jest wykorzystywana w procesie wykonywania warstwy z mieszanki
mineralno-emulsyjnej dwukrotnie:

- do oczyszczenia warstwy nawierzchni, na ktorej wyko nuje si¢ cienkg warstwe z mieszanki,

- do usuwania luznych ziaren kruszywa (nie zwigzanych z lepiszczem) po wykonaniu warstwy,
jesli zastosowano suchy piasek tamany do posypania roztozonej warstwy z mieszanki
mineralno-emulsyjnej (p. 5.8).

Wskazane jest stosowanie urzadzen dwuszczotkowych. Jedna ze szczotek (zwykle pierwsza) powinna
by¢ wykonana z twardych elementow czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga powinna posiada¢ elementy



czyszczace migkkie i stuzy¢ do zamiatania, a po wykonaniu warstwy uszorstniajacej do usuwania
niezwigzanych ziaren kruszywa.

W procesie czyszczenia nawierzchni powstaje zazwyczaj duze pylenie, co moze by¢ ucigzliwe
zarowno dla operatora, jak i otoczenia. Wskazane jest wigc uzywanie szczotek wyposazonych w
urzadzenie odpylajace.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu.

Ogdlne wymagania dotycz gce transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania o golne" pkt 4.
4.2. Transport materiatow.

Transport emulsji powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z warunkami technicznymi EmA-99.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport wapna powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-B-30020.

Transport regulatorow konsystencji i stabilno $ci mieszanki moze si¢ odbywac¢ dowolnymi §rodkami
transportu w pojemnikach producenta.

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST D-M.00. 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Ze wzgledu na specyfike robot przy wykonywaniu cienkiej warstwy mineralno- emulsyjnej na zimno,
Wykonawca w sposob szczeg6lny jest zobowigzany do przestrzegania postanowien zawartych w SST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt. 1.5.4. a dotyczacych zasad zachowania bezpieczenstwa
ruchu drogowego w czasie prowadzenia robot. Znaki powinny by¢ odblaskowe, czyste i w razie
potrzeby czyszczone, odnawiane lub wymienione na nowe. Schemat oznakowania rob6t Wykonawca
uzgodni z organem Zarzadzajacym ruchem/uwzgledniajacy zastosowanie takich urzadzen jak :

- znaki z pulsujacymi $wiatlami ostrzegawczymi na pojazdach wykonujacych roboty, pachotki
drogowe, tymczasowe bariery ochronne itp. oraz wprowadzenie w razie potrzeby ruchu wahadtowego
za pomocg sygnalizatoréw $wiatel lub za pomocg pracownikéw sygnalistow odpowiednio
przeszkolonych.

5.2. Warunki atmosferyczne.

Warstwy z mieszanek mineralno-emulsyjnych mozna wykonywaé¢ w okresie, gdy temperatura
otoczenia nie jest nizsza od +10°C przy czym temperatura powietrza w ciggu ostatnich 24 godzinach
nie moze by¢ nizsza niz +5° C. Temperatura nawierzchni musi by ¢ wyzsza niz +5° C przy tendencji
wzrostu temperatury. Jesli zagraza niebezpieczenstwo przymrozkéw w ciagu 24 godzin, prace nalezy
wstrzymac¢. Za optymalna nalezy uwaza¢ temperaturg¢ powietrza w granicach od + 15°C do +25°C, a
wigc w sezonie letnim, lecz nie podzniej niz do konca wrzesnia.

Nie dopuszcza si¢ do przystapienia do robdt podczas opadow atmosferycznych.

5.3. Podstawowe wymagania dotyczgce wykonania warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjnej

Cienkie warstwy na zimno z mieszanki mineralno-emulsyjnej mogg by¢ uktadane przez Wykonawce
posiadajacego odpowiednig wiedze i doswiadczenie w ich wytwarzaniu i wbudowywaniu.

Podloze na ktérym ma by ¢ ulozona cienka warstwa z mieszanki mineralno-emulsyjnej powinno by¢
dostatecznie mocne, nosne i rowne.

5.4. Przygotowanie istniejgcego podioza (nawierzchni) do utozenia cienkiej warstwy z mieszanki
mineralno-emulsyjnej



Powierzchnia istniejgcej nawierzchni powinna by¢ starannie oczyszczona z luznych ziaren i czastek
nawierzchni, zanieczyszczen obcych i pytow. Czyszczenie powierzchni powinno od bywaé si¢ z
uzyciem szczotki mechanicznej i moze by¢ przeprowadzone na mokro.

Bezposrednio przed utozeniem cienkiej warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjnej powierzchnia
podtoza moze by¢ wilgotna. Nalezy natomiast usung¢ wszelkie zastoiska wody 1 katuze.

Rozwarte peknigcia i otwarte spoiny robocze powinny by¢ uszczelnione (wg OST D-05.03.15
»~Naprawa (przez uszczelnienie) podtuznych i poprzecznych spekan nawierzchni bitumicznych”).
Wszelkie urzadzenia (wlazy, kratki, zasuwy) powinny by¢ zabezpieczone (zastonigte lub zaklejone
tasma ochronng) w celu zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem.

5.5. Wybor uziarnienia mieszanki mineralno-emulsyjnej.

Nalezy wykona¢ dwie warstwy ( wyrdwnawcza-profilowg i $cieralng ), przy czym wybor rodzaju
mieszanki na warstwe wyrownawczg zalezy od glebokosci nieréwnosci - przy wigkszych
nier6wnosciach nalezy stosowa¢ mieszanke od 0 do 8 mm lub od 0 do 11 mm.

5.6. Wytwarzanie mieszanki.

Mieszanka mineralno-emulsyjna jest wytwarzana na miejscu wbudowania w kombajnie samobieznym
spetniajacym role wytworni i rozkladarki. Kruszywa o dobrany m uziarnieniu umieszcza si¢ w
zbiorniku maszyny. Kruszywo powinno by¢ wilgotne (Srednia wilgotnos¢ 2%). Z oddzielnych
zbiornikow system dozujacy podaje w ustalonych proporcjach do mieszalnika emulsje asfaltowa,
wodeg, stabilizator i inne dodatki, gdzie zostaja doktadnie wymieszane.

5.7. Wykonanie warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjnej.

Do wbudowania mieszanki mineralno-emulsyjnej mozna przystapi¢ po spetnieniu warunkoéw
odpowiedniego przygotowania podloza, wymaganego oznakowania i w sprzyjajacych warunkach
atmosferycznych.

Po ustaleniu parametrow dozowania sktadnikow i uruchomieniu urzgdzenia na poczatku odcinka
robot rozpoczyna si¢ wytwarzanie i jednoczesne wbudowywanie mieszanki.

Z mieszalnika maszyny, mieszanka o konsystencji ciekltej spltywa grawitacyjnie do skrzyni uktadarki.
Ruch postepowy maszyny z predkoscig od 3 do 4 km/h umozliwia roztozenie mieszanki warstwg o
zatozonej grubosci i szeroko$ci w zaleznosci od szerokosci skrzyni. W trakcie uktadania mieszanki nie
powinny wystepowac przypadki segregacji sktadnikow mieszanki.

Robocze spoiny podtuzne i poprzeczne, ktorych nie da si¢ unikna¢, musza by¢ bardzo starannie
wykonane, aby unikng¢ wad w miejscu ich potaczenia.

Przy dwuwarstwowym uktadaniu mieszanki mineralno-emulsyjnej nalezy przestrzegaé, by
poszczegoblne zlacza byly przesuniete wzgledem siebie.

Emulsja asfaltowa ulega rozpadowi w ciggu kilku minut po wytworzeniu mieszanki mineralno-
emulsyjnej, przez kontakt z powierzchnig kruszywa. Kropelki wytraconego asfaltu tacza si¢ i tworza
btonke lepiszcza na kruszywie, ktéra otacza kruszywo i skleja je ze sobg. Proces rozpadu mieszanki
mineralno-emulsyjnej powinien nastapi¢ dopiero po jej wbudowaniu. Charakteryzuje si¢ on
wydzieleniem wody z mieszanki.

Utozong warstwe¢ mozna odda¢ do ruchu, gdy tylko mieszanka mineralno-emulsyjna ulegnie
rozpadowi (w utozonej warstwie) i nastgpi catkowite sklejenie si¢ ziaren mineralnych, co nastepuje
zwykle w okresie od 30 do 40 minut. Czas otwarcia jezdni do ruchu wynosi od 30 minut do 2 godzin.
Pelng stabilno$¢ osigga utozona warstwa po catkowitym odparowaniu wody. Warstwa z mieszanki
mineralno-emulsyjnej, wytworzonej i roztozonej na zimno, nie wymaga zageszczenia.

W strefie skrzyzowan, odcinkow tukow poziomych, odcinkéw hamowania i przyspieszania, celowe
jest posypanie ulozonej warstwy suchym piaskiem tamanym w ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m™. Celowe jest
tez czasowe ograniczenie predkosci ruchu pojazdow po wykonanych warstwach do 40 km/ h na okres
od 1 do 3 dni (w zaleznosci od warunkow atmosferycznych). Przed usunigciem znaku ograniczenia
predkosci ruchu konieczne jest oczyszczenie jezdni z luznych ziaren kruszywa (uzytego do
posypywania) przy uzyciu szczotki mechanicznej.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako sci robot.
Ogolne zasady kontroli jako $ci robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne " pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot.

Przed przystawieniem do rob6t Wykonawca powinien do konac :
a) sprawdzenia stanu istniejacej nawierzchni tj.:

- rodzaj istniejacej nawierzchni,

- rowno $¢ 1 odksztatcenie profilu,

- kategori¢ drogi ze wzglgdu na natezenie ruchu,

b) sprawdzenia jakosci dostarczonych materiatow tj.:

- badania kontrolne kruszywa - dotycza sprawdzenia jego wtasciwosci zgodnie z
wymaganiami ST oraz oceny pod katem zgodnosci ze §wiadectwem jako$ci wystawionym
przez producenta,

- badania kontrolne emulsji - dotycza sprawdzenia jej wlasciwosci na zgodnos¢
z wymaganiami w tablicy |

c) sprawdzenia czasu rozpadu mieszanki mineralno-emulsyjnej o sktadzie wg recepty roboczej z
uzyciem aktualnie stosowanych materiatow,

6.3. Badania w czasie robot.

W czasie robét nale zy wizualnie oceniaé:

a) warunki pogodowe, w tym mozliwo$¢ wystapienia opadu w ciagu najblizszych godzin,

b) czystos¢ istniejacej nawierzchni,

¢) jednorodnos¢ wbudowanej mieszanki mineralno-emulsyjne;j
oraz kontrolowa¢ ilo§¢ wbudowanej mieszanki na jednostke powierzchni, co kazde 30 ton lub co
kazdy petny zatadunek zasobnika.
W czasie uktadania mieszanki nalezy pobiera¢ do specjalnie przygotowanych pojemnikoéw
(pojemnosci 0,5 1) probki mieszanki przeznaczone do kontroli jej sktadu. Nalezy pobiera¢ 3 probki
mieszanki mineralno-emulsyjnej na dzien roboczy dla kazdej maszyny rozktadajacej mieszanke, ale
nie mniej niz jedng probk ¢ na kazde 40 ton wbudowanej mieszanki. Probk ¢ nalezy pobiera¢ co
najmniej z 3 miejsc do jednego pojemnika. Masa prob ki powinna wynosi¢ 0,5 kg.

6.4. Badania przy odbiorze warstwy.

Badania przy odbiorze warstwy obejmuja sprawdzenie:
6.4.1. wygladu zewnetrznego - wyglad zewnetrzny nawierzchni z mieszanki mineralno-emulsyjnej po
odparowaniu wody powinien wykazywac¢ nastepujace cechy:

a) jednorodno$¢ powierzchni:
po rozlozeniu cienka warstwa powinna mie¢ wyglad jednolity, regularny, bez niedoktadnosci
(wylewki, strzgpy), posiada¢ regularne rozmieszczenie grysu wchodzacego w sktad mieszanki
i nie powinien wystepowac zaden wyptyw lepiszcza,

b) strukture szczelng w dolnej czgsci warstwy, .

¢) teksture szorstka wytworzong z wystajacych ziaren kruszywa,

d) mocne osadzenie ziaren grysow w warstwie,

e) szczelnie polaczenie sasiednich pasow i poprzecznych stykow oraz szczeln g obrobk ¢
w obrgbie urzadzen obcych.



6.4.2.

6.4.3.

6.4.4.

6.4.5.

rowno $ci (warstwy S$cieralnej) -rowno $¢ nawierzchni przeprowadza si¢ za pomocg taty
pomiarowej co najmniej w dwoch losowo wybranych mie jscach na hektometr (jezeli jest to
przez Zamawiajacego wymagane) przy czym glebokos¢ nierowno $ci nie moze by¢ wieksza niz
w pierwotnej nawierzchni (podtozu).

szorstkosci (tekstury) warstwy Scieralnej - w przypadkach watpliwych mozna wykona¢ pomiar
przy uzyciu przyczepki z blokowanym kolem (po co najmniej 10 dniach od wykonania
warstwy),

uziarnienia 1 zawarto$ci asfaltu - kontrole uziarnienia i zawarto$ci asfaltu wykonuje si¢ na
probkach pobranych w czasie wbudowywania metod g ekstrakcji jak dla mieszanek mineralno
bitumicznych na goraco (przed badaniem probk ¢ nalezy wysuszy¢ do stalej masy).

Odchytki w skladzie mieszanki w poroéwnaniu sktadu p rojektowanego nie powinny
przekracza¢ warto$ci podanych w tablicy 4, a zawarto$¢ poszczegolnych sktadnikéw powinna
mie §ci¢ si¢ w granicach podanych w tablicy 3.

grubosci warstwy §cieralnej - mierzy sie na drodze w trakcie wykonywania tej warstwy. Sredni
wynik z pigeciu pomiar6w w miejscu wskazanym przez In Zyniera powinien by¢ zgodny z
zatozong gruboscia.

(Srednia grubo$¢ warstwy wyréwnawczej mo zna ocenic si¢ na podstawie ilo§ci wbudowane;j
mieszanki mineralno-emulsyjnej i kontrolnych pomiaréw grubo §ci.).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.0 0 "Wymagania og6lne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest 1 m’ (metr kwadratowy) warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjne;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00 .00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajqcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

przygotowane podtoze w zakresie usuniecia uszkodzen nawierzchni istniejacej (podtoza), tj.
ubytkow, wybojow, pekniec itp.,

oczyszczone podloze (istniejaca nawierzchnia) z luznych ziaren, czastek, zanieczyszczen
obcych, pylow oraz zastoisk wodnych i katuzy.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci.

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w .ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne"

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m~ warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjnej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,



- dostarczenie materiatléw i sprz¢tu na budowe,

- wykonanie warstwy z mieszanki mineralno-emulsyjnej zgodnie z dokumentacjg projektowa,
SST i ewentualnie zaleceniami Inzyniera,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy.

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

™

PN-B-067714-42 . 1979 Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczanie §cieralno$ci w bgbnie Los
Angeles

PN-C-04501 : 1977 Analiza sitowa. Wytyczne wykonywania

4. PN-S-04001 : 1967 Metody badan mas mineralno-bitumicznych i nawierzchni i bitumicznych
PN-S-96025: 2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe

PN-8931-04: 1968 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i ata

PN-B-32250 :1988 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
PN-B-19701: 1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania
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